VYPOCET VYMER

Zpracovano v ramci projektu CTU 0513011 (2005)



Vymeéry se urcuji:

Pocetné: - z mér odsunutych z mapy (planu),
- z mer, pfimo méfenych v terénu,
- z pravouhlych souradnic,
- z polarnich souradnic.

Graficky ze zakresu na map¢ (planu).

P11 ziskani vstupnich hodnot odméfenim z analogovych map je
nutno uvazovat srazku papiru.



Vypocet vymér rozkladem zakresu na elementarni obrazce

P=P +P,+P +P,+P, =
=0,5(c, .h,)+0,5(c, . h,)+0,5(c, . h) +0,5(c, . h,) +0,5(c, . h,)

K urCovani delek zakladny a vySky trojahelniku slouZily specialni
pravitkoveé pristroje, tzv. plochoméry, v rakouském stabilnim
katastru napt. Possenerova nebo Horskeho typu.

Obrazec pri1 klasickém ortogonalnim zaméreni (pro dvojici bodu
lichobéznik) 1ze rozdélit na pravouhlé trojihelniky a obdélniky.



Méné znamé vzorce pro vypocet vymeéry
trojuhelniku z mérenych prvki

a) Jsou meteny delky a, b, c:

P-= JS.(S- alls-b)|s- c|
at b+ c ... Heérontiv vzorec

2
b) Jsou métfeny délky a, b, a jimi sevieny uhel y:

P=0,5.a.b.smy.

S -

Tento vzorec je vhodny napt. pi1 vypoctu vymer z méfeni totalni
stanici, tedy polarni metodou.



Vypocet vyméry z pravouhlych souradnic

Pravouhlé souifadnice bodu ziskame:

*  pi1méfeni v terénu ortogonalni metodou (mistni soustava
staniCeni x a kolmic y),

*  prepocCtem méfenych polarnich souradnic (orientovaného
uhlu w a délky s), napt. funkci P—R kalkulacky,

* vypoctem jakeéhokoli méfeni ve statnim systému S-JTSK.

Lomové body uzavien¢ho n-tthelniku se pravotoc¢iveé ocisluji.
(Viz obrazek na nasledujici strance.)

L Huillierav vzorec (n¢kdy tez: Gaussuv):
2P - ZXn (y n+tl y n-l) nebO ZP = Zyn (X n-1~ y n+1)’

Symbol n+/ (nebo n-I) znamena Cislo nasledujiciho
(pfedchazejiciho) bodu ve sméru pohybu hodinovych rucicek.



Vypocet vyméry z polarnich souradnic
(Vyméra pozemku, ohrani¢eného polygonovym poradem)

(Pozemek je pro méfeni zevnitt
nepfistupny, napft. rybnik.)

2P =s,.s,.smnw, —s, . s, . sin(wW,+w,)+

+s, . 8, . sin (W W, +W,) —

. 5,85 Sin(wz—'_(*% +(’04+005) T

: | ’ — "+s, . 8. Sin (WHWHW,HW+w,) +

+s,.8,.8InW - S, . S, . sin (W,+wW,)+

Mascherontiho vzorec: +s, . 85 . sin(W,+w,+0;) —

—S, . S¢. SIn (W, T, W, W) +

+S, . S,. SINW, — S; . S5 . SIN (W, T0,)+

+S, . 8. SIn (W, W, +W)) + 5, . S5. SINW,—

—S, . S - SIn (W, +0,) +s; . S . SINW,




Grafickeé metody urcovani vymeér

p:P=1:M?
tedy
P=p.M?;

kde P je plocha pozemku, p je plocha parcely na mapé
v metitku 1 : M.

Planimetry:

* nitkove (ryskove)

* poldrni

* valivé

* digitalni (polarni a valivé).



Nitkovy planimetr
(Alderuv, harfovy), obdobny ryskovy na pruhledné hmot¢ (astralonu)

L—"N
‘/ L] L
\\ nl e |
P.=a.y,, kde a je Sifka lichobézniku,

y; je stfedni pticka lichob&zniku.

Postup graficko-mechanické integrace strednich pricek lichobéZznikli pomoci

odpichovatka:
P=a.)y.

(Odpichovatko pi1 opakovaném pouziti poSkozuje mapu, proto se pozdéji
pouzivaly ryskové planimetry, ryt€ nebo tiSténé na odolné prihledné hmoté.)
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n.(a.r)+a. Ay=n.p+ Ap,

cet celych rozvort,

kde n je po

Vi

a je Sitka lichobé&znika (vzdalenost niti),

YW/

r je stavitelny rozvor odpichovatka, odpovidajici méritku mapy,

Ay je zbytkova delka v odpichovatku.



Polarni planimetr
V letech 1854 — 6 jej zkonstruoval Svycar Amsler

Na obrazku je digitalni verze.

Planimetr se sklada z polového ramene,
zakonCen¢ho hrotem se zdvazim pro
I — upevnéni v ploSe mapového listu vné
~= ull O obrazce, jehoz vyméra se urcuje.

S nim je kloubové spojeno pojizdne rameno, nesouci méfici zatizeni, a lupu
s méfickou znackou (nebo hrot), kterou se objizdi obvod parcely.

M¢fici zatizeni je vybaveno koleCkem, které se pfi pohybu pojizdného ramene
ota¢i nebo klouZe po papiru mapy. Otacky se registruji. Vzdalenost roviny
biitu koleCka a osy kloubu se u klasickych planimetrii nastavi na hodnotu
odpovidajici métitku, u digitalnich je prevod pocitan. Plati:

P=P,.u,
kde P, je ploSny obsah, odpovidajici jedné otacce,

u je pocet otacek.



Tzv. kompenzacni planimetr umoziuje meéfeni ve 2 polohach pro vylouceni
piistrojovych chyb 1 pro nezavislou kontrolu postupu. Piesnost polarniho
kompenzacniho planimetru se udava pomérnou chybou 1 : 500.

1. poloha polarniho planimetru 2. poloha polarniho planimetru



valivé rameno

\

pojizdné rameno
N :

vychozi bod

Valivy planimetr

Funkce a presnost je v klasicke
1 digitdlni podobé (obr.) obdobna
planimetriim polarnim.

V obou piipadech se znackou
lupy nebo hrotem musi objet cely
obvod od né¢jakého vyrazného
vychoziho bodu.

Digitalnimi planimetry Ize kromé
vymér urCovat 1 deélky spojnice
dvou bodi (omérky) nebo

v nékterych pripadech snimat
soufadnice jednotlivych bodu

a provadét dalsi vypocty.
Digitalni planimetry mohou byt
periferijnimi zafizenimi PC.



