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Rypadlo SchRs 1320/K110

Na 20. konferenci SDMG,
v Ijnu 2013
v Miliné u Pribrami
Méreni probihalo VI. — VIII. 2013

Vykon 5500 m3/h
Pimeér kolesa s korecky:
12,5m
Sitka pasti: 2m
Rychlost pasti: 3,8 m/s
Vyska rypadla: 6om

s 4 Hmotnost:
o , K109 ...3 753t
i S ey B 2y (K110...40421)




Kulova draha

- obrovské kulickové axialni lozisko
- 243 ocelovych kouli
- prumeér koule 150 mm
- hmotnost koule 14 kg

— prumeér kulové drahy je 15,2 m
- 12 hornich a 12 dolnich segmenti



Metodika — stejna jako v roce 2013

Rovnice roviny:
ax+by+cz+d=0

Metoda nejmensich ¢tvercu

Vlastni meéreni - nove

Na zakladé zaveéru meéreni v roce 2013 a podnétu z diskuse na 20. konferenci :

- metoda meéreni : trigonometricka nivelace, resp. polarni
tachymetrie s trigonometrickym urcéenim vysek

- pouzity pristroj : roboticka totalni stanice Trimble S3 Robotic

- stabilizace pristroje : nucena centrace pomoci ,,paznic*

- stabilizace mérenych bodu : novy pripravek s odraznym hranolem
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Pripravné prace — stabilizace stanovisek




Pripravné prace — podrobné body

Meéreni hornich segmenti

~kulovou vysec¢“ s minihranolem \\m\\w*;@\;f‘ b R
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Meéreni dolnich segmentii




Vlastni méreni

- Nejprve byla zamérena sousedni stanoviska a nasledné probihalo méreni jednotlivych bodii.
- Stanoviska byla ¢tyri, pro viditelnost mezi sebou a pro moznost kontrolniho zameéreni
podrobnych bodi ze dvou stanovisek.
- Ptavodni zameér - pouzivat stejné souradnice po celou dobu zameérovani. Hned druhé meéreni,
kdy jsme pro kontrolu opakovali zaméreni stanovisek, ukazalo, ze to tak neptijde.
Dtivody :
- tepelna roztaznost ocelové
konstrukce
- provadéni dalsich montaznich
praci na rypadle
- zmeéna zatiZeni konstrukece.
- instalace stroje ¢i hranoli pri
premistovani mezi stanovisky.

Dalsi postup :

- opakovana méreni stanovisek

- ve ¢tyrech skupinach

- v obou polohach dalekohledu

- podrobné body v jedné skupiné v
obou polohach dalekohledu.

- zanedbavali jsme opravy z
atmosférickych vlivii, nadmorské
vysky a meéritka.
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1 méreni

Vlastn




bod €.

souradnice Z

primér

rozdil od priméru [mm]

str.

I I 1l I Il 1 chyba
1.3 0,70459 | 0,70489 0,70474 0,15 -0,15 0,21
3.3 0,75357 | 0,75332 0,75345 -0,13 0,12 0,18
4.1 0,75594 | 0,75597 0,75596 0,01 -0,02 0,02
5.1 0,75981 | 0,76004 0,75993 0,11 -0,12 0,16
6.1 0,74941 | 0,74921 | 0,74944 | 0,74935 -0,06 0,14 -0,09 0,13
6.2 0,74260 | 0,74269 | 0,74262 | 0,74264 0,04 -0,05 0,02 0,05
6.3 0,73086 | 0,73089 0,73088 0,01 -0,02 0,02
7.1 0,72641 | 0,72638 0,72640 -0,01 0,01 0,02
7.2 0,71645 | 0,71652 0,71649 0,04 -0,04 0,05
9.3 0,65355 | 0,65354 0,65355 0,00 0,01 0,01
10.1 0,65188 | 0,65186 0,65187 -0,01 0,01 0,01
10.2 0,64751 | 0,64744 0,64748 -0,04 0,04 0,05
12.1 0,65821 | 0,65787 0,65804 -0,17 0,17 0,24
12.2 0,66471 | 0,66456 0,66464 -0,07 0,08 0,11
12.3 0,67640 | 0,67639 0,67640 0,00 0,01 0,01




Vyrovnani metodou nejmensich ¢tverci — GROMA v.7

B GROMA V.70
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modul ,VYROVNANTI SITE® - stanoveni
souradnic ¢tyT stanovisek

modul ,POLARNTI METODA DAVKOU*
- stanoveni souradnic podrobnych bodii

modul ,VYROVNAVACI ROVINA “ -
stanoveni odchylky od idealni roviny
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Vysledky méreni

Zpracovani do tabulkového
prehledu a do grafu v
programu ATLAS.

PoZzadavek : vyskové odchylky
od idealni roviny mensi nez
0,4 mm.

Prvni méreni 20.7.2015,
plotny pro usazeni novych
segmentd.

Posledni méreni 18.8.2015, po
podliti segmenti specialni
pryskyftici.

Nivelacni méreni na SCHRS 1550/K109
- zaméfeni "ploten" bez osazenych segmentd kulové drahy

20.7.2015
Ing. Kalabis, Ing. Dejl
j: Trimble S3
Jednotky: mm ( vySkovy systém mistni ), "=" ... bod je pod rovinou - nutno podkladat ,
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Zpracoval:  Ing. Stanislav Dejl
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kulové drahy SchRs 1550.
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Dolni stavba (bez segmentu)

Datum: 20.7.2015  méfil: Ing Dejl

eLToLeL 0k

ouor

idealni rovina

skute&nost

i rovina

Srovnavac

geni v km

Stani

S9'8LL9

S0 1ELS

ZE0ELY

W'e9LE

£9'8rLT

LZ'ESLL

99°15L

S1L'99.6

(iR

FFELLL

0Z'€LL9

PE'S6LG

oF'esiy

9E'06.€

LL8BLE

19'ZZ8L

elig

B L1186

15°8Z88

PLLEBL

foragag: ]

Sh'6585

LoR=ct

L&'aga8e

18'e98T

s eesl

€818

0Z'5L86

9.'8988

P E06L

8 LI6S

VB LZBS

PANFA

9L9Z6E

Y LPEE

0L'geal

BE'ErE

AL 6rEE

£ 9568

GE'LEEL

£Z'E969

ZE'6965

Pl-T g

LZ'S8EE

L19'8862

SZ'¥EEL

00'866

000

cenivm

Stani




M

»Vyheverovana“ horni
stavba bez dolnich
segmentl kulové drahy

Kulova draha ,pred a po“.

Nova kulova draha s
koulemi po ,,spusténi®




Zaver

Nova ,metodika méreni“ (polarni tachymetrie s trigonometrickym urcenim
vySek) pomoci robotické totalni stanice Trimble S3 Robotic => odstranéni
nedostatkii predchoziho zptisobu méreni v roce 2013 :

1)

2)

3)

4)

5)

Nedostatecna stabilizace mérickych stanovisek byla nahrazena nucenou
centraci. Novy pripravek s hranolem umoznil presnéjsi cileni -
jednoznacné urceni osy segmenti a zajisténi svislosti (hranol s libelou).

Souradnice mérenych bodu byly vzdy presné stanoveny ,,mérenim®.

Oproti ptivodnimu predpokladu se muselo pocitat vyrovnani roviny celé
kulové drahy, ne jen jeji casti. I tak se ukazala tato varianta jako velice
prinosna jak pro presnost, tak pro rychlost méreni. Diky pouzité
metode, konkrétné funkce ,,autolock®, doslo k odstranéni chyby mérice
(zacileni) a ke znaénému zrychleni prace.

Dale bylo mozné pracovat pouze ve dvou lidech, zatimco v roce 2013
jsme merili ve Ctyrech.

Veskera data byla zaznamenana digitalné a odpadlo tak prepisovani ze
zapisniki. Prace s novym pripravkem pro umisténi hranolu byla
rychlejsi a presné;jsi.
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